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PROGRAMA

Generalidades de la CirugÃa laparo-toracoscÃ³pica y robÃ³tica

GENERALIDADES DE LA CIRUGIA LAPARO-TORACOSCÃ�PICA Y ROBÃ�TICA

Consideraciones Preoperatorias

AnatomÃa aplicada de los diferentes aparatos y sistemas.

Historia de la laparoscopia y toracoscopia.

Equipamiento material para la laparoscopia y toracoscopia.

TÃ©cnicas bÃ¡sicas en laparoscopia y toracoscopia.

TÃ©cnicas de imagen radiolÃ³gica de los diferentes aparatos y sistemas CT, RMN, PET.

ConfiguraciÃ³n del quirÃ³fano.SelecciÃ³n de pacientes.

EvaluaciÃ³n preoperatoria.

Generalidades de la CirugÃa MÃnimamente Invasiva y su aplicaciÃ³n prÃ¡ctica en el quirÃ³fano

El cambio de paradigma de la cirugÃa robÃ³tica.

Instrumental y energÃa.
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Sistema robÃ³tico Da Vinci. Nociones generales.

Consideraciones intraoperatorias

Anestesia (nociones comunes a todas las especialidades).

ErgonomÃa.

Establecimiento del neumoperitoneo y neumotÃ³rax y colocaciÃ³n de trÃ³cares.FisiologÃa del neumoperitoneo y neumotÃ³rax

inducido.

PosiciÃ³n, introducciÃ³n y retirada de trÃ³cares

FisiopatologÃa y tÃ©cnicas de acceso al campo quirÃºrgico en las diferentes enfermedades quirÃºrgicas. Peculiaridades de

campo robÃ³tico. Docking.

Acceso por NOTES y puerto Ãºnico. Acceso extraperitoneal y retroperitoneo.Acceso toracoscÃ³pico.

DisecciÃ³n, corte y sutura en laparoscopia y robÃ³tica.

Hemostasia en CirugÃa LaparoscÃ³pica, ToracoscÃ³pica y RobÃ³tica.

Cuidados y complicaciones postoperatorias

Cuidados postoperatorios.Complicaciones postoperatorias.

Complicaciones mÃ¡s comunes en CirugÃa General y Aparato Digestivo y su manejo.

Complicaciones mÃ¡s comunes en UrologÃa y su manejo

Complicaciones mÃ¡s comunes en GinecologÃay su manejo.

Complicaciones mÃ¡s comunes en CirugÃa TorÃ¡cica y su manejo.

BLOQUE DEL IRTIC (INSTITUTO DE ROBÃ�TICA DE LA UV). 40 horas semipresenciales Nombre de la asignatura a impartir:

La Cirugia CirugÃa RobÃ³tica vista desde el punto de vista de la IngenierÃa

Resumen.

La asignatura pretende dar una visiÃ³n de las tecnologÃas robÃ³ticas y de visualizaciÃ³n aplicables al entorno de la cirugÃa

robÃ³tica.

Se mostrarÃ¡n a los alumnos los elementos mecatrÃ³nicos y conceptos robÃ³ticos que permiten utilizar la robÃ³tica en el

proceso quirÃºrgico. Derivando de ellos las posibilidades de uso de los manejadores mecatrÃ³nicos robÃ³ticos en el campo de la

cirugÃa, asÃ como las limitaciones asociadas a los mismos.

Se mostrarÃ¡n los elementos de interfaz que permiten un manejo de los sistemas robÃ³ticos de manera adecuada para una

intervenciÃ³n quirÃºrgica.

Un elemento importante de la cirugÃa robÃ³tica estÃ¡ asociada no solo a la manipulaciÃ³n robÃ³tica del paciente, sino

tambiÃ©n a la visiÃ³n que se da al cirujano de la zona de intervenciÃ³n, para ello se mostrarÃ¡n al alumno los sistemas de

visualizaciÃ³n tridimensional que permiten un control adecuado del Ã¡rea de intervenciÃ³n. TambiÃ©n se complementarÃ¡ con

la revisiÃ³n de tecnologÃas de soporte a la planificaciÃ³n de las intervenciones basadas en realidad mixta y tÃ©cnicas

avanzadas de imagen mÃ©dica integradas en el proceso quirÃºrgico.

Otros elementos que se tratarÃ¡n en la asignatura serÃ¡n los sistemas de localizaciÃ³n de precisiÃ³n en entorno quirÃºrgico,

como elemento de soporte para la planificaciÃ³n y ejecuciÃ³n de la intervenciÃ³n.

Finalmente, la asignatura realizarÃ¡ una revisiÃ³n de los sistemas de simulaciÃ³n y su papel en la formaciÃ³n y planificaciÃ³n de

la cirugÃa robÃ³tica. Temario

Tema1. IntroducciÃ³n a la robÃ³tica.

Conceptos bÃ¡sicos asociados a la robÃ³tica y los sistemas mecatrÃ³nicos en general (concepto de manipulador, grados de

libertad, restricciones, fÃsicas).Tema2. Manipuladores robÃ³ticos en el entorno quirÃºrgico.

Elementos especÃficos de sistemas robÃ³ticos aplicados a la cirugÃa, distintos robots actuales, funcionamiento limitaciones.

Interfaces.

Tema3. Sistema de visualizaciÃ³n avanza en el entorno quirÃºrgico.

Mecanismos de visualizaciÃ³n estereoscÃ³pica y su uso en el entorno de la cirugÃa robÃ³tica. Imagen mÃ©dica avanzada y su

uso en el entorno de la cirugÃa robÃ³tica. Nuevas tecnologÃas de visualizaciÃ³n en realidad mixta y su se uso para la

planificaciÃ³n y preparaciÃ³n de la cirugÃa robÃ³tica.

Tema4. Sistemas de posicionamiento y control de movimiento en quirÃ³fano.

Sistemas de localizaciÃ³n 3D de en quirÃ³fano tanto para paciente como para robot y otros elementos involucrados en el

proceso quirÃºrgico. Uso para seguimiento de intervenciÃ³n, revisiÃ³n y mejora.

Tema5. TÃ©cnicas de SimulaciÃ³n de cirugÃa robÃ³tica

Simuladores de cirugÃa robÃ³tica. CaracterÃsticas. elementos involucrados, limitaciones y papel en el proceso formativo.

PrÃ¡cticas.

BLOQUE DEL IBV (INSTITUTO DE BIOMECÃ�NICA DE LA UPV) (15 horas semipresenciales) Nombre de la asignatura a impartir:

MetodologÃas de certificaciÃ³n y diseÃ±o de producto sanitario para cirugÃa robÃ³tica. Temas

Tema 1. TeorÃa. El reglamento europeo de certificaciÃ³n de producto sanitario. Que es el MDR

- Proceso de certificaciÃ³n de un producto sanitario bajo el nuevo reglamento para: o Productos clase 1

- Productos clase 2a

- Productos clase 2b o

Tema 2. TeorÃa. AnÃ¡lisis de riegos de un producto sanitario y requisitos esenciales.

Tema 3. TeorÃa. El proceso de diseÃ±o de un producto sanitario

Tema 4. TeorÃa. CaracterÃsticas y usos de los biomateriales. MetÃ¡licos y polimÃ©ricos. Tema 5. TeorÃa. TecnologÃas de

fabricaciÃ³n de productos sanitarios.

Tema 6. TeorÃa. TÃ©cnicas de evaluaciÃ³n de producto sanitarios.

Tema 7. TeorÃa. EvaluaciÃ³n clÃnica y seguimiento de los productos sanitarios.

Entorno del robot. InvestigaciÃ³n en CirugÃa EndoscÃ³pica y robÃ³tica. Los Institutos TecnolÃ³gicos Universitarios y la robÃ³tica

BLOQUE DEL IRTIC (INSTITUTO DE ROBÃ�TICA DE LA UV). 40 horas semipresenciales
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Nombre de la asignatura a impartir:

La Cirugia RobÃ³tica vista desde el punto de vista de la IngenierÃa

Resumen.

La asignatura pretende dar una visiÃ³n de las tecnologÃas robÃ³ticas y de visualizaciÃ³n aplicables al entorno de la cirugÃa

robÃ³tica.

Se mostrarÃ¡n a los alumnos los elementos mecatrÃ³nicos y conceptos robÃ³ticos que permiten utilizar la robÃ³tica en el

proceso quirÃºrgico. Derivando de ellos las posibilidades de uso de los manejadores mecatrÃ³nicos robÃ³ticos en el campo de la

cirugÃa, asÃ como las limitaciones asociadas a los mismos.

Se mostrarÃ¡n los elementos de interfaz que permiten un manejo de los sistemas robÃ³ticos de manera adecuada para una

intervenciÃ³n quirÃºrgica.

Un elemento importante de la cirugÃa robÃ³tica estÃ¡ asociada no solo a la manipulaciÃ³n robÃ³tica del paciente, sino

tambiÃ©n a la visiÃ³n que se da al cirujano de la zona de intervenciÃ³n, para ello se mostrarÃ¡n al alumno los sistemas de

visualizaciÃ³n tridimensional que permiten un control adecuado del Ã¡rea de intervenciÃ³n. TambiÃ©n se complementarÃ¡ con

la revisiÃ³n de tecnologÃas de soporte a la planificaciÃ³n de las intervenciones basadas en realidad mixta y tÃ©cnicas

avanzadas de imagen mÃ©dica integradas en el proceso quirÃºrgico.

Otros elementos que se tratarÃ¡n en la asignatura serÃ¡n los sistemas de localizaciÃ³n de precisiÃ³n en entorno quirÃºrgico,

como elemento de soporte para la planificaciÃ³n y ejecuciÃ³n de la intervenciÃ³n.

Finalmente, la asignatura realizarÃ¡ una revisiÃ³n de los sistemas de simulaciÃ³n y su papel en la formaciÃ³n y planificaciÃ³n de

la cirugÃa robÃ³tica.Temario

Tema1. IntroducciÃ³n a la robÃ³tica.

Conceptos bÃ¡sicos asociados a la robÃ³tica y los sistemas mecatrÃ³nicos en general (concepto de manipulador, grados de

libertad, restricciones, fÃsicas).

Tema2. Manipuladores robÃ³ticos en el entorno quirÃºrgico.

Elementos especÃficos de sistemas robÃ³ticos aplicados a la cirugÃa, distintos robots actuales, funcionamiento limitaciones.

Interfaces.

Tema3. Sistema de visualizaciÃ³n avanza en el entorno quirÃºrgico.

Mecanismos de visualizaciÃ³n estereoscÃ³pica y su uso en el entorno de la cirugÃa robÃ³tica. Imagen mÃ©dica avanzada y su

uso en el entorno de la cirugÃa robÃ³tica. Nuevas tecnologÃas de visualizaciÃ³n en realidad mixta y se uso para la planificaciÃ³n

y preparaciÃ³n de la cirugÃa robÃ³tica.

Tema4. Sistemas de posicionamiento y control de movimiento en quirÃ³fano.

Sistemas de localizaciÃ³n 3D de en quirÃ³fano tanto para paciente como para robot y otros elementos involucrados en el

proceso quirÃºrgico. Uso para seguimiento de intervenciÃ³n, revisiÃ³n y mejora.

Tema5. TÃ©cnicas de SimulaciÃ³n de cirugÃa robÃ³tica

Simuladores de cirugÃa robÃ³tica. CaracterÃsticas. elementos involucrados, limitaciones y papel en el proceso formativo.

PrÃ¡cticas.

BLOQUE DEL IBV (INSTITUTO DE BIOMECÃ�NICA DE LA UPV) (30 horas semipresenciales)

Nombre de la asignatura a impartir:

MetodologÃas de certificaciÃ³n y diseÃ±o de producto sanitario para cirugÃa robÃ³tica.

Temas

Tema 1. TeorÃa. El reglamento europeo de certificaciÃ³n de producto sanitario. Que es el MDR

- Proceso de certificaciÃ³n de un producto sanitario bajo el nuevo reglamento para: o Productos clase 1

o Productos clase 2a

o Productos clase 2b o

Tema 2. TeorÃa. AnÃ¡lisis de riegos de un producto sanitario y requisitos esenciales.

Tema 3. TeorÃa. El proceso de diseÃ±o de un producto sanitario

Tema 4. TeorÃa. CaracterÃsticas y usos de los biomateriales. MetÃ¡licos y polimÃ©ricos. Tema 5. TeorÃa. TecnologÃas de

fabricaciÃ³n de productos sanitarios.

Tema 6. TeorÃa. TÃ©cnicas de evaluaciÃ³n de producto sanitarios.

Tema 7. TeorÃa. EvaluaciÃ³n clÃnica y seguimiento de los productos sanitarios.BLOQUE DEL AIMPLAS (INSTITUTO DEL

PLÃ�STICO) (UPV). (5 horas)

Nombre de la asignatura a impartir:

NanotecnologÃa en quirÃ³fano, sensores y bioimpresiÃ³n para cirujanos.

Temario:

NanotecnologÃa en QuirÃ³fano (planificaciÃ³n, preparaciÃ³n y cirugÃa)

Sistemas de liberaciÃ³n controlada

Sensores (Biosensores, DiagnÃ³stico rÃ¡pido, PlastrÃ³nica)

ImpresiÃ³n 3D y BioimpresiÃ³n 3D 1hr

Especialidades quirÃºrgicas: cirugÃa torÃ¡cica

BASES ANATÃ�MICAS EN CIRUGÃ�A TORACOSCÃ�PICA Y ROBÃ�TICA TORÃ�CICAS

- AnatomÃa del espacio pleural, de los pulmones y el mediastino.

- FisiologÃa y composiciÃ³n del lÃquido pleural. Espacios pleurales y presiÃ³n pleural.

- EpidemiologÃa de las enfermedades pleurales y pulmonares. Signos y sÃntomas de las enfermedades pleurales y pulmonares

- Toracentesis. El drenaje torÃ¡cico. Sistemas de aspiraciÃ³n fijos y portÃ¡tiles.

- DisecciÃ³n en cirugÃa ToracoscÃ³pica y robÃ³tica torÃ¡cicas. Manejo de las vÃsceras

-
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INSTRUMENTACIÃ�N EN CIRUGÃ�A TORACOSCÃ�PICA Y ROBÃ�TICA TORÃ�CICAS

- EvaluaciÃ³n preoperatoria del paciente sometido a cirugÃa endoscÃ³pica o/y robÃ³tica torÃ¡cica.

- InstrumentaciÃ³n y aparataje toracoscÃ³pico. Principios de la cirugÃa toracoscÃ³pica y robÃ³tica. Tipos de pinzas. Material

complementario en cirugÃa torÃ¡cica.

- VÃas de abordaje endoscÃ³pico y robÃ³tico en la patologÃa quirÃºrgica torÃ¡cica. SistemÃ¡tica de exploraciÃ³n en CirugÃa

endoscÃ³pica torÃ¡cica: Sistemas de destrucciÃ³n tisular. Suturas en cirugÃa endoscÃ³pica.

- PreparaciÃ³n preoperatoria y cuidados postoperatorios.

- CirugÃa sin ingreso en CirugÃa TorÃ¡cica.

- Estado actual de la cirugÃa robÃ³tica torÃ¡cica. Posicionamiento del paciente en CirugÃa toracoscÃ³pica y robÃ³tica.

- Â¿CÃ³mo establecer un programa de CirugÃa RobÃ³tica TorÃ¡cica?

CONSIDERACIONES ANESTÃ�SICAS EN CIRUGÃ�A TORACOSCÃ�PICA Y ROBÃ�TICA TORÃ�CICAS

- Preoperatorio: EvaluaciÃ³n/preparaciÃ³n preoperatoria de la cirugÃa VATS y CirugÃa TorÃ¡cica RobÃ³tica. Intraoperatorio de la

cirugÃa VATS y CirugÃa TorÃ¡cica RobÃ³tica .

- Manejo de VÃa AÃ©rea. VentilaciÃ³n MecÃ¡nica. TÃ©cnicas analgÃ©sicas . MonitorizaciÃ³n /Fluidoterapia/Mantenimiento

anestÃ©sico.

- Postoperatorio tras la cirugÃa VATS y CirugÃa TorÃ¡cica RobÃ³tica. Cuidados postoperatorios: Destino postoperatorio.

PrevenciÃ³n de complicaciones, analgesia, fisioterapia y soporte respiratorio.BASES DE LA ELECTROCIRUGÃ�A.

INSTRUMENTACIÃ�N AVANZADA

Material especÃfico para sutura y manipulaciÃ³n de tejidos en toracoscopia y robÃ³tica torÃ¡cicas.Selladores tisulares.Material

especÃfico para CirugÃa TorÃ¡cica.

VIDEOTORACOSCOPIA DIAGNOSTICA

- La toracoscopia en el derrame pleural. Trasudados y exudados. La biopsia pleural cerrada.

- Derrames pleurales infecciosos. El Empiema pleural.

- Derrame pleural maligno. La carcinomatosis pleural. Mesotelioma pleural.

- HemotÃ³rax. QuilotÃ³rax y colesterotÃ³rax.

VIDEOTORACOSCOPIA OPERADORA O CIRUGIA TORACICA VIDEOASISTIDA

- La videotoracoscopia en el NeumotÃ³rax. La videotoracoscopia en las Resecciones pulmonares. La videotoracoscopia en los

Tumores del mediastino.

- EstadificaciÃ³n preoperatorio del cÃ¡ncer broncopulmonar. ExÃ©resis de nÃ³dulos subpleurales o arponeados.

Segmentectomias videoasistidas. Lobectomias videoasistidas.

- LinfadenectomÃas toacoscÃ³picas y en CirugÃa RobÃ³tica torÃ¡cicas. Ganglio centinela. Biopsias pulmonares. SimpatectomÃas

torÃ¡cicas. La Toracoscopia en la Urgencia TorÃ¡cica

EXPLORACIÃ�N QUIRÃ�RGICA DEL MEDIASTINO

- Mediastinoscopia. MediastinotomÃa anterior . VAMLA Y TEMLA. EstadificaciÃ³n del cÃ¡ncer de pulmÃ³n por toracoscopia y

mediastinoscopia

Casos clÃnicos y Seminarios: especialidad CirugÃa TorÃ¡cica

Videotutoriales comentados

CÃ³mo localizar nÃ³dulos preoperatoriamente

El drenaje torÃ¡cico

Anestesia para la toracoscopia y la CirugÃa RobÃ³tica

Tratamiento de las hiperhidrosis de los MMSS

FenestraciÃ³n del pericardio

Desbridamiento de cÃ¡maras pleurales y evacuaciÃ³n de empiema

Los mÃ©todos de sÃnfisis pleural: el talcaje.

ExÃ©resis de tumores mediastÃnicos sÃ³lidos

Resecciones pumonares tipo lobectomÃa o neumonectomÃa

Papel de la toracoscopia en el mesotelioma

Complicaciones de la toracoscopia

InstrumentaciÃ³n en CirugÃa toracoscÃ³pica

InstrumentaciÃ³n en CirugÃa robÃ³tica torÃ¡cica

PrÃ¡cticas

BLOQUE 1: FORMACIÃ�N PRÃ�CTICA ON LINE

El mÃ³dulo prÃ¡ctico on line se basa en tres tipos de actividad

I. Webinar prÃ¡cticos on line

El alumno asistirÃ¡ en su prÃ¡cticas a dos webinars on line que permitirÃ¡n afianzar los conocimientos adquiridos durante el

programa teÃ³rico mediante una discusiÃ³n activa con los expertos y aclarando las dudas que se hayan podido plantear. Los

docentes realizarÃ¡n una revisiÃ³n de los puntos claves de las ponencias teÃ³ricas estableciendo un debate activo con los

participantes en el master. Se realizarÃ¡n dos webinars de 4 h cada uno:
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Webinar I: Aspectos generales de cirugÃa robÃ³tica

Webinar II: Aspectos especÃficos de cirugÃa robÃ³tica por especialidad

II. Programa de videoforum (VF) en cirugÃa robÃ³tica

Son videos comentados en directo por el profesorado del master de un total de 30 a 45 min. mÃ¡ximo. Se realizarÃ¡ una

exposiciÃ³n por parte del profesorado de vÃdeos de intervenciones realizadas por ellos mismos con la mÃnima ediciÃ³n, para

destacar aspectos tÃ©cnicos relevantes, dificultades, soluciones a problemas planteados, en donde se explicarÃa con mÃ¡s

detenimiento el desarrollo de tÃ©cnicas quirÃºrgicas completas. Estas sesiones se organizarÃ¡n mensualmente para un total de

10 videoforum en todo el curso acadÃ©mico. Se organizarÃ¡n por especialidad, siendo la exigencia para la capacitaciÃ³n es la

asistencia al 80% de los video-forums organizados durante el curso acadÃ©mico.

Octubre 2022: VF1: CirugÃa robÃ³tica general I

Noviembre 2022: VF2: CirugÃa robÃ³tica general II

Diciembre 2022: VF3: CirugÃa robÃ³tica ginecolÃ³gica I

Enero 2023: VF4: CirugÃa robÃ³tica torÃ¡cica I

Enero 2023: VF5: CirugÃa robÃ³tica en cirugÃa general I

Febrero 2023: VF6: CirugÃa robÃ³tica urolÃ³gica I

Marzo 2023: VF7: CirugÃa robÃ³tica ginecolÃ³gica II

Abril 2023: VF8: CirugÃa robÃ³tica torÃ¡cica II

Mayo 2023: VF9: CirugÃa robÃ³tica en cirugÃa general II

Junio 2023: VF10: CirugÃa robÃ³tica urolÃ³gica II

III. TutorizaciÃ³n personalizada on line

Cada alumno o alumna tendrÃ¡ asignado un tutor para seguimiento de incidencias, revisiÃ³n de cumplimentaciÃ³n de actividad

docente y para orientaciÃ³n en la elaboraciÃ³n del trabajo de fin de master.

BLOQUE 2: MODULO PRACTICO DE SIMULACIÃ�N ROBÃ�TICA

I. SIMULACIÃ�N EN PELVITRAINER

El simulador endoscÃ³pico (pelvitrainer) permite reproducir las condiciones reales en cirugÃa laparoscÃ³pica con un modelo real

idÃ³neo para el entrenamiento de las habilidades de sutura. TambiÃ©n se puede reproducir el entorno robÃ³tico mediante el

docking del robot directamente sobre el propio pelvitrainer.Las actividades de simulaciÃ³n en pelvitrainer se realizarÃ¡n en el

laboratorio de cirugÃa endoscÃ³pica ubicado en el aula 3 del aulario del CHGUV. Esta sala es una plataforma de gran valor para

la aplicaciÃ³n experimental y docencia en nuevas tÃ©cnicas de cirugÃa endoscÃ³pica. La sala de endoscopia dispone de un

total de 10 simuladores endoscÃ³picos completos. La asistencia de los alumnos del master seguirÃ¡ un control mediante libro de

registro disponible con lo que se controlarÃ¡ el nÃºmero de sesiones realizadas por cada participante. Cada alumno o alumna

del master realizarÃ¡ sesiones libres no supervisadas y sesiones supervisadas por tutor.

El simulador endoscÃ³pico permite realizar ejercicios de dificultad creciente y los test especÃficos del programa de

capacitaciÃ³n. Esto permitirÃ¡ al alumno del master practicar tÃ©cnicas endoscÃ³picas y robÃ³ticas validadas.

El programa prÃ¡ctico en pelvitrainer incluye 3 niveles que pretenden asegurar la coordinaciÃ³n en los movimientos

endoscÃ³picos y la realizaciÃ³n de sutura bÃ¡sica endoscÃ³pica. La evaluaciÃ³n comprende un ejercicio final en cada una de las

fases que el alumno debe realizar con un nÃºmero mÃnimo de errores y en un tiempo limitado antes de pasar a la ejercitaciÃ³n

en la siguiente fase formativa. Toda la evoluciÃ³n del alumno (nÃºmero de sesiones necesarias, tiempo empleado, errores

cometidos...) quedarÃ¡n registradas en una ficha personalizada.

Nivel 1: Ejercicios bÃ¡sicos en entorno laparoscÃ³pico

2 horas de sesiÃ³n tutorizada de introducciÃ³n al manejo del simulador y explicaciÃ³n de ejercicios bÃ¡sicos.

20 horas de asistencia controlada y no tutorizadas de prÃ¡ctica de los ejercicios aprendidos (se realizarÃ¡ un control de tiempo

de asistencia con un libro de registro)

2 horas de evaluaciÃ³n de ejercicios de nivel 1.

Nivel 2: Ejercicios bÃ¡sicos en entorno robÃ³tico

2 horas de sesiÃ³n tutorizada de explicaciÃ³n de ejercicios bÃ¡sicos sobre entorno robÃ³tico.

20 horas de asistencia controlada y no tutorizadas de prÃ¡ctica de los ejercicios aprendidos (se realizarÃ¡ un control de tiempo

de asistencia con un libro de registro) 2 horas de evaluaciÃ³n de ejercicios de nivel 2.

Nivel 3: Ejercicios avanzados en entorno laparoscÃ³pico y robÃ³tico

2 horas de sesiÃ³n tutorizada de explicaciÃ³n de ejercicios avanzados sobre entorno robÃ³tico.

20 horas de asistencia controlada y no tutorizadas de prÃ¡ctica de los ejercicios aprendidos (se realizarÃ¡ un control de tiempo

de asistencia con un libro de registro)

2 horas de evaluaciÃ³n de ejercicios de nivel 3.
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ii. SIMULACIÃ�N EN ENTORNO HIPERREALISTA

Estos modelos estÃ¡n hecho en base a una reconstrucciÃ³n en escala real de la cavidad abdominal con un material denominado

neoderma. Dicho material plÃ¡stico reproduce las vÃsceras abdominales, incluido Ãºtero y vagina, y permite entrenar diferentes

competencias en cirugÃa robÃ³tica en entorno real.

En las siguientes figuras se puede ver las caracterÃsticas del modelo hiperealista y su utilizaciÃ³n en un entorno de simulaciÃ³n.

Se realizarÃ¡n un total de 10h de simulaciÃ³n por alumno/a en entorno hiperrealista con las siguientes activiidades.

Â· Docking en modelo hiperealista

Â· Manejo de consola y entrenamiento de movimientos

Â· Limitaciones de brazos y posiciones forzadas

Â· Errores recuperables y no recuperables en el sistema robÃ³tico Da Vinci Si

Â· Test de evaluaciÃ³n por equipos en modelo hiperealista: Se realizarÃ¡ simulacro con evaluaciÃ³n de tiempos de montaje y

desmontaje del sistema robÃ³tico Da Vinci XI con control de calidad y tiempo

-DebriefingBLOQUE 3. INMERSIÃ�N QUIRÃ�RGICA EN QUIRÃ�FANO REAL

1. SESIONES DE CIRUGÃ�A EN DIRECTO O TELECIRUGIA

ExistirÃ¡n sesiones de cirugÃa en directo o telecirugÃa realizadas transmitidas on line en los que el alumno podrÃ¡ interactuar

con el cirujano y seguir las demostraciones con casos reales.

En los Ãºltimos aÃ±os existe un interÃ©s creciente por las nuevas tecnologÃas y se ha introducido el concepto de quirÃ³fano

integral que incorpora las posibilidad realizar conexiones por videoconferencia en tiempo real. Esta herramienta permite

conectar hospitales dentro y fuera de nuestro paÃs e intercambiar conocimientos en el campo de la cirugÃa endoscÃ³pica.

Se organizarÃ¡n dos sesiones quirÃºrgicas multidisciplinares en cada curso acadÃ©mico. La disponibilidad de integraciÃ³n en el

nuevo edificio quirÃºrgico permitirÃ¡ realizar estas actividades.

TC1: SesiÃ³n telecirugÃa I (diciembre 2022) -CirugÃa general

TC2: SesiÃ³n telecirugÃa II (mayo 2023)-CirugÃa torÃ¡cica.

1. INMERSIÃ�N EN QUIRÃ�FANO REAL

El alumno/a del Master realizarÃ¡ una inmersiÃ³n en quirÃ³fano real durante el periodo de vigencia del master (Noviembre

2022-Junio 2023), con una actividad presencial de 8h semanales en horario de maÃ±ana y/o tarde. SegÃºn la especialidad del

alumno/a se incorporarÃ¡ al quirÃ³fano de cirugÃa robÃ³tica de la especialidad para conseguir una capacitaciÃ³n asistencial.

Dicha formaciÃ³n se realizarÃ¡ dentro de las actividades asistenciales en la prÃ¡ctica quirÃºrgica de cada especialidad con la

siguiente distribuciÃ³n durante la semana:

Lunes: GinecologÃa

Martes: CirugÃa General

MiÃ©rcoles: CirugÃa TorÃ¡cica

Jueves: UrologÃa

Viernes: SimulaciÃ³n (MÃ³dulo 2)

Se realizarÃ¡ un seguimiento de evoluciÃ³n del alumno/a con definiciÃ³n de niveles de dificultad asistencial por cada lÃnea de

actuaciÃ³n y por cada especialidad

Cada alumno/a realizarÃ¡ de 20 sesiones de 8 horas de prÃ¡cticas en quirÃ³fano real en la cual se realizaran todas las

actividades de montaje, puesta en marcha y desmontaje del sistema robÃ³tico Da Vinci.

Se realizarÃ¡ control de horario y formaciÃ³n tutelada por parte de los responsables del programa.

Trabajo fin de MÃ¡ster

- DiseÃ±o de un proyecto de investigaciÃ³n experimental (no es imprescindible su ejecuciÃ³n efectiva).

- DiseÃ±o y ejecuciÃ³n de un proyecto de investigaciÃ³n descriptiva.

- RevisiÃ³n sistemÃ¡tica de la evidencia cientÃfica (no es imprescindible el metaanÃ¡lisis de los datos)

PROFESORADO

Kristina Aghababyan

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Pilar Albors BagÃ¡

MÃ©dico adjunto de CirugÃa General y del Aparato Digestivo. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia.

Ariana Ã�lvarez Barrera

Consorcio Hospital General de Valencia. Servicio de UrologÃa.

Enrique Artigues SÃ¡nchez de Rojas

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Carlos Manuel Atienza Vicente
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Profesor Asociado Universitat PolitÃ¨cnica de ValÃ¨ncia

Celia BÃ¡ez de Burgos

Facultativo Especialista de Ã�rea. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Carmen Baixauli Soria

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Miguel Barea Gomez

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Pediatria, ObstetrÃcia i Ginecologia. Universitat de ValÃ¨ncia

Adolfo Benedito BorrÃ¡s

TÃ©cnico investigador CÃ©lula DescarbonizaciÃ³n. AsociaciÃ³n de InvestigaciÃ³n de Materiales PlÃ¡sticos y Conexas - AIMPLAS

Elena Biosca PÃ©rez

Facultativa Especialista de AnestesiologÃa. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

RubÃ©n Blasco Encinas

Licenciado en EconÃ³micas. Director EconÃ³mico Consorcio Hospital General Universitario de Valencia.

JosÃ© Manuel CastellÃ³ TomÃ¡s

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Clara Crespo Ferrer

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Alejandra de AndrÃ©s GÃ³mez

Facultativo Especialista CirugÃa General y Digestiva H. General Universitario de Valencia

MarÃa de los Ã�ngeles Estrada GarcÃa

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

MarÃa del Milagro Fabuel Deltoro

Facultativo Especialista Ã�rea

Marcos FernÃ¡ndez MarÃn

Profesor/a Titular de Universidad. Departament d'InformÃ tica. Universitat de ValÃ¨ncia

Eva GarcÃa del Olmo

Profesor/a Asociado de Universidad. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia. Facultativa especialista de CirugÃa

TorÃ¡cica. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia.

Joan GarcÃa IbÃ¡Ã±ez

0

Francisco Javier GarcÃa Oms

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Pediatria, ObstetrÃcia i Ginecologia. Universitat de ValÃ¨ncia

Antonio Gil Moreno

Jefe Servicio de Obstetricia y GinecologÃa. Hospital Universitario Vall dÂ¿HebrÃ³n. Barcelona.

Juan Gilabert Aguilar

Jefe de la Unidad de CirugÃa EndoscÃ³pica Hospital Casa de Salud de Valencia

Juan Gilabert EstellÃ©s

Profesor/a Titular de Universidad. Departament de Pediatria, ObstetrÃcia i Ginecologia. Universitat de ValÃ¨ncia

Jesus Gimeno Sancho

Ayudante/a Doctor/a. Departament d'InformÃ tica. Universitat de ValÃ¨ncia

Miguel GonzÃ¡lez Izquierdo

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Manuel Vicente Granell Gil

Contratado/a Doctor/a. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Ricardo Guijarro Jorge

CatedrÃ¡tico de Universidad. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia. Jefe Servicio CirugÃa TorÃ¡cica. Consorcio

Hospital General Universitario de Valencia..

VerÃ³nica Gumbau Puchol

Profesora Asociada de AnataomÃa y EmbriologÃa. Universitat Jaume I

Arnaldo Javier Ibarra Vera
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Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Joaquin Ulises Juan Escudero

MÃ©dico Adjunto Servicio de UrologÃa SecciÃ³n de Uro-oncologÃa. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

JosÃ© Antonio Llueca Abella

Profesor Contratado Doctor universidad Jaume I, CastellÃ³n

Emilio LÃ³pez Alcina

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Manuel LÃ³pez Cano

Coordinador de la Unidad de Pared Abdominal. Hospital Vall dÂ¿HebrÃ³n

Francisco Javier MagriÃ±a Veciana

Director de Departamento. Mayo Clinic, Phoenix, Arizona, USA

Carolina MartÃnez PÃ©rez

Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Sara Martorell Tejedor

TÃ©cnico de InvestigaciÃ³n en AIMPLAS

Antonio Melero AbellÃ¡n

FEA Servicio de GirugÃa General y Digestiva. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Ana Montagud Lillo

0

Alba MonzÃ³ CataluÃ±a

0

Miguel Oviedo Bravo

Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Yoni Salvador PallÃ¡s Costa

Jefe Clinico de la Unidad de patologÃa prostÃ¡tica y STUI del Servicio de UrologÃa del Hospital General Universitario de Valencia

Anca Pascu

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Enrique Pastor Martinez

Profesor Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia. Jefe secciÃ³n de

CirugÃa TorÃ¡cica. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia..

Manuel PÃ©rez Aixendri

Profesor/a Asociado de Universidad. Departament d'InformÃ tica. Universitat de ValÃ¨ncia

JosÃ© Luis Peris Serra

CatedrÃ¡tico Universitat PolitÃ¨cnica de ValÃ¨ncia

Jordi Ponce SebastiÃ¡

Jefe Servicio Obstetricia y GinecologÃa.Hospital de Bellvitge. Barcelona

IvÃ¡n JosÃ© Povo MartÃ

Facultativo Adjunto Especialista en UrologÃa. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

MarÃa Macarena Ramos de Campos

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Carlos Rafael Redondo Cano

Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

JosÃ© Vicente Riera LÃ³pez

Profesor/a Asociado de Universidad. Departament d'InformÃ tica. Universitat de ValÃ¨ncia

MarÃa Rovira NavalÃ³n

Enfermera. Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Nuria Saenz de Juano Ribes

Facultativo/a Consorcio Hopsital General de Valencia

Boris IvÃ¡n Salas Velastegui

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia
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Antonio Salvador MartÃnez

Jefe de Servicio de ColoproctologÃa y EmbriologÃa. Servicio de CirugÃa General y Digestiva. del Consorcio Hospital General

Univerditario de Valencia.

Francisco Sanchez Ballester

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

MarÃa Amparo Secaduras Mora

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

BegoÃ±a Varo GÃ³mez-Marco

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

Antonio VÃ¡zquez Prado

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Francisco Villalba Ferrer

Asociado/a Asistencial de Ciencias de la Salud. Departament de Cirurgia. Universitat de ValÃ¨ncia

Pilar Zamora Navarro

Facultativo/a Consorcio Hospital General Universitario de Valencia

CristÃ³bal Zaragoza FernÃ¡ndez

Jefe de Servicio de CirugÃa General, Digestiva y CMA. Hospital General Universitario de Valencia. Cirujano-Jefe Plaza de Toros de

Valencia.

OBJETIVOS

Las salidas profesionales que tiene el curso son:

El curso ha sido diseÃ±ado de acuerdo a las directrices del EEES (Espacio Europeo de EducaciÃ³n Superior) y la superaciÃ³n de

los criterios de calificaciÃ³n supondrÃ¡ la obtenciÃ³n de un tÃtulo propio de MÃ¡ster otorgado por la Universidad de Valencia

equivalente a 60 crÃ©ditos ECTS (European Credit Transfer System).

Las salidas del master son: mejorar la empleabilidad en el Ã¡mbito de la cirugÃa robÃ³tica en hospitales pÃºblicos y privados

PARA EL ESTUDIANTE

- Conocer los principios de la cirugía laparoscópica, toracoscópica y robótica.

- Conocer el instrumental endoscópico y robótico.

- Conseguir habilidades en las diferentes cirugías de las principales especialidades quirúrgicas, utilizando para ello

progresivamente los simuladores .

- Manejo, sutura y ligadura de las diferentes estructuras anatómicas.

- Contacto con el Robot daVinci y otros, alcanzando el manejo de la consola y la coordinación de los brazos endoscópicos.

- En suma, conseguir ser un cirujano que domine las técnicas quirúrgicas de futuro.

PARA EL PROFESOR

- Personalizar el grado de destreza de cada uno de los alumnos para que dominen los gestos básicos en cada una de las

técnicas endoscópicas.

- Enseñar la versatilidad de cada una de las técnicas.

- Fomentar la implicación del participante en la actividad científica relacionada con el campo de la cirugía endoscópica y

robótica.

- Potenciar la aplicación y aprendizaje de uso de las nuevas tecnologías en cirugía así como el uso de la Telemedicina.

METODOLOGÃ�A

PROGRAMA TEÓRICO: Adquisición de conocimientos teóricos en todos los aspectos de la cirugía endoscópica del cuerpo

humano. Se utilizarán las herramientas virtuales y online existentes, así como la utilización de videoforums y clases formativas

con las últimas tecnologías de imagen.

La asignatura de prácticas del Master se estructura en tres módulos para un total de 10 créditos ECTS. Se trata de un programa

multidisciplinar y coordinado entre las especialidades de cirugía general, cirugía torácica, urología y ginecología en aspectos

relacionados con la cirugía robótica y mínimamente invasiva. El programa de formación práctica tiene como requisito previo la

asistencia al módulo on line teórico. La adquisición de conocimientos generales y específicos por especialidad se consigue

mediante visionado de las clases teóricas on line.
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